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摘要 �简要介绍了美国 ⁄ϒ←←ϒ≥公司的新型时钟日历芯片 ⁄≥��≤���的功能特性和内部控制寄存器

参数 �给出了 ⁄≥��≤���与 ����单片机的电路连接图 �同时给出了用 ≤��编写的初始化程序和获取

内部时间的程序 ∀
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图 � ⁄≥��≤���的引脚排列

� 器件特性

⁄≥��≤���实时时钟芯片功能丰富 �可以用来

直接代替 ♥′ ↑ °≤ 上的时钟日历芯片 ⁄≥����� �同
时 �它的管脚也和 ↑ ≤������′ !⁄≥�����相兼容 ∀

由于 ⁄≥��≤���能够自动产生世纪 ! 年 ! 月 !

日 !时 !分 !秒等时间信息 �其内部又增加了世纪寄存
器 � 从而利用硬件电路解决了 / 千年0 问题 �

⁄≥��≤���中自带有锂电池 �外部掉电时 �其内部时
间信息还能够保持 ��年之久 �对于一天内的时间记

录 �有 ��小时制和 ��小时制两种模式 ∀在 ��小时
制模式中 �用 ϒ ↑ 和 ° ↑ 区分上午和下午 �时间的

表示方法也有两种 �一种是用二进制数表示 �一种是
用 ′≤ ⁄码表示 �⁄≥��≤���中带有 ���字节 ″ ϒ ↑ �

其中有 ��字节 ″ ϒ ↑ 用来存储时间信息 � �字节

″ ϒ ↑ 用来存储 ⁄≥��≤���的控制信息 �称为控制

寄存器 ����字节通用 ″ ϒ ↑ 供用户使用 �此外用户
还可对 ⁄≥��≤���进行编程以实现多种方波输出 �

并可对其内部的三路中断通过软件进行屏蔽 ∀

� 引脚功能

⁄≥��≤���的引脚排列如图 �所示 �各管脚的
功能说明如下 �

♣ →⁄ ! ∂ ≤ ≤ �直流电源 �其中 ∂ ≤ ≤ 接 � �∂ 输
入 � ♣ →⁄接地 �当 ∂ ≤ ≤ 输入为 � �∂ 时 �用户可以

访问 ⁄≥��≤���内 ″ ϒ ↑ 中的数据 �并可对其进行
读 !写操作 �当 ∂ ≤ ≤ 的输入小于 � � ���∂ 时 �禁止

用户对内部 ″ ϒ ↑ 进行读 !写操作 �此时用户不能正
确获取芯片内的时间信息 �当 ∂ ≤ ≤ 的输入小于 �

�∂ 时 �⁄≥��≤���会自动将电源切换到内部自带的

锂电池上 �以保证内部电路能够正常工作 ∀

↑ ↓ × �模式选择脚 � ⁄ϒ��≤���有两种工作模
式 � 即 ↑ ∉∉∉⊂ℑ模式和 ♥∈⊕⊂模式 � 当 ↑ ↓ × 接

∂ ≤ ≤ 时 � 选用的工作模式是 ↑ ∉∉∉⊂ℑ模式 � 当

↑ ↓ × 接 ♣ →⁄时 �选用的是 ♥∈⊕⊂模式 ∀本文主要讨

论 ♥∈⊕⊂模式 ∀

≥ ± • � 方波输出脚 � 当供电电压 ∂ ≤ ≤ 大于

� ���∂ 时 � ≥ ± • 脚可进行方波输出 �此时用户可以

通过对控制寄存器编程来得到 ��种方波信号的输
出 ∀

ϒ ⁄� ∗ ϒ ⁄� �复用地址数据总线 �该总线采用时
分复用技术 � 在总线周期的前半部分 � 出现在

ϒ ⁄� ∗ ϒ ⁄� 上的是地址信息 � 可用以选通

⁄≥��≤���内的 ″ ϒ ↑ �总线周期的后半部分出现在

ϒ ⁄� ∗ ϒ ⁄�上的是数据信息 ∀

ϒ≥ �地址选通输入脚 �在进行读写操作时 �ϒ≥的

上升沿将 ϒ ⁄� ∗ ϒ ⁄� 上出现的地址信息锁存到

⁄≥��≤���上 �而在下一个下降沿清除 ϒ ⁄� ∗ ϒ ⁄�上
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图 � 由 ����单片机和 ⁄≥��≤���构成的时间获取电路

的地址信息 �不论是否有效 �⁄≥��≤���都将执行该操

作∀

⁄≥� ″ ⁄�数据选择或读输入脚 �该引脚有两种工

作模式 �当 ↑ ↓ × 接 ∂ ≤ ≤ 时 �选用 ↑ ∉∉∉⊂ℑ工作模

式 �在这种工作模式中 �每个总线周期的后一部分的⁄≥

为高电平 �被称为数据选通∀在读操作中 �⁄≥的上升沿

使 ⁄≥��≤���将内部数据送往总线 ϒ ⁄�∗ ϒ ⁄�上 �以

供外部读取 ∀在写操作中 � ⁄≥ 的下降沿将使总线

ϒ ⁄� ∗ ϒ ⁄�上的数据锁存在 ⁄≥��≤���中 �当 ↑ ↓ ×

接 ♣ →⁄时 �选用♥∈⊕⊂工作模式 �在该模式中 �该引脚

是读允许输入脚 �即 ″ ⊕ℑ⊗∞∈ℑℜ⊂⊕∀

″ � • �读�写输入脚 �该管脚也有 �种工作模式 �

当 ↑ ↓ × 接 ∂ ≤ ≤ 时 �″ � • 工作在 ↑ ∉∉∉⊂ℑ模式∀此

时 �该引脚的作用是区分进行的是读操作还是写操作 �

当 ″ � • 为高电平时为读操作 �″ � • 为低电平时为写

操作 �当 ↑ ↓ × 接 ♣ →⁄时 �该脚工作在♥∈⊕⊂模式 �此

时该脚可作为写允许输入 �即 • ⊃⊕∞∈ℑℜ⊂⊕∀

≤≥ �片选输入 �低电平有效∀

♥″ ± �中断请求输入 �低电平有效 ∀

″ ∞≥∞× �复位输入 �低电平有效 �该脚有效对

⁄≥��≤���内的时钟 !日历和 ″ ϒ ↑ 中的内容没有任何

影响 �仅对内部的控制寄存器有影响 �在典型的应用

中 � ″ ∞≥∞× 可以直接接 ∂ ≤ ≤ � 这样可以保证

⁄≥��≤���在掉电时 �其内部控制寄存器不受影响 ∀

在 ⁄≥��≤���内有 ��字节 ″ ϒ ↑ 用来存储时间

信息 ��字节 ″ ϒ ↑ 用来存储控制信息 �其具体的地址

及取值如表 �所列 ∀

由表 �可以看出 � ⁄≥��≤���内部有控制寄存器

的 ϒ ∗ ′等 �个控制寄存器 �用户都可以在任何时候

对其进行访问以对 ⁄≥��≤���进行控制操作 ∀

� 应用

在各种设备 !家电 !仪器 !工业控制系统中 �可以很

容易地用 ⁄≥��≤���来组成时间获取单元 �以实现各

种时间的获取∀图 �是用 ����单片机和 ⁄≥��≤���构

成的时间获取电路图 �其中 ⁄≥��≤���的基地址为

�ƒ��♦ �相应的程序采用 ≤��语言编写 �以♥∈⊕⊂工作

模式为例� ∀

由 ����单片机和 ⁄≥��≤���构成的时间获取电

路的初始化程序如下 �

÷ ′≠ × ∞≈↓¬�ƒ��� �¬�′ � �¬���

÷ ′≠ × ∞≈↓¬�ƒ��� �¬�ϒ � �¬ϒ��

÷ ′≠ × ∞≈↓¬�ƒ��� �¬�ϒ � �¬���

÷ ′≠ × ∞≈↓¬�ƒ��� �¬�′ � �¬���

��所有的中断禁止 ���小时制 �′≤ ⁄码格式 � �

以下为获取时间程序 �

∏∈⊃∩∈⊕⊗℘∪ℑ⊗ℑℑ) ℘⊕∈∏∧ �

∏∈⊃∩∈⊕⊗℘∪ℑ⊗ℑℑ) ∧⊕ℑ�

∏∈⊃∩∈⊕⊗℘∪ℑ⊗ℑℑ) ⊆∉∈∪�
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摘要 �×←≤����是 ×♥公司生产的高速 ϒ�⁄转换器 ∀它具有 ��↑ ♦∨模拟输入带宽并内置采样保持电

路 �非常适合在欠采样的情况下应用 ∀文中介绍了 ×←≤����的性能指标 !引脚功能 !内部结构 !运行

时序 !参考电压配置以及应用线路 ∀

关键词 �×←≤���� �高速 � ϒ�⁄转换器

分类号 �×→�� �� 文献标识码 �′ 文章编号 ������ ������������ � ����� ��

π主题论文

� 概述

×←≤����是美国德州仪器公司推出的高速 �位

ϒ� ⁄转换器 ∀它的最高转换速率可达每秒 ��兆字

节 ∀ ×←≤����采用了一种改进的半闪结构及 ≤ ↑ ↓≥

工艺 �因而大大减少了器件中比较器的数量 �而且在

高速转换的同时能够保持低功耗 ∀在推荐工作条件

下 � 其功耗仅为 ��⊆• ∀由于 ×←≤����具有高达

��↑ ♦∨的模拟输入带宽以及内置的采样保持电路 �

因此非常适合在欠采样的情况下应用 ∀ 另外 �

×←≤����内部还配备有标准的分压电阻 �可以从 �

�∂ 的电源获得 �∂ 满刻度的参考电压 �并且可保证

温度的稳定性 ∀×←≤����可广泛应用于数字电视 !医

学图象 ! 视频会议 ! ≤≤⁄扫描仪 ! 高速数据变换及

±ϒ ↑调制器等应用方面 ∀

� 引脚功能

×←≤����采用 →≥型塑料贴片封装 �其引脚排列

如图 �所示 ∀其引脚功能如下 �

高速 ϒ�⁄转换器 ×←≤����及其应用

图 � ×←≤����的引脚排列
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� 结束语
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富 �使用简单 �可靠性高 �是时间产生电路的良好选
择 ∀
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